
seltokphotonics.com
перший професійний
каталог оптоелектроніки 

MOTION 
CONTROL



Механічні системи 
позиціонування

Моторизовані системи 
позиціонування

Лінійні позиціонери..........................................................68
Вертикальні позиціонери..................................................83
Мультиосьові системи позиціонування............................. .87
Поворотні транслятори.....................................................90
Гоніометричні системи позиціонування..............................95
Контролери, драйвери.....................................................99
Маніпулятори/джойстики...............................................111
Моторизовані актуатори.................................................115

Лінійні позиціонери...........................................................5
Поворотні транслятори.....................................................23
Гоніометричні системи позиціонування..............................34
Вертикальні позиціонери..................................................38
Мультиосьові системи позиціонування..............................44



www.seltokphotonics.com

Л
ін
ій
н
і

П
о
в
о
р
о
тн
і

Го
н
іо
м
е
тр
и

В
е
р
ти
к
а
л
ьн
і

М
ул
ьти

о
сьо

в
і

Лінійні 
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Механічні системи 
позиціонування
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Хід..................................6,5 мм
Точність..........................0,5 мм
Навантаження.................1,1 кг(В)/3,2 кг(Г)

Thorlabs MS1S/M 

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MS101

MS103

MS102

MS3

MS1
148-206ST
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Механічний актуатор:
Хід..................................5 мм
Точність..........................20 мкм

П’єзо актуатор:
Хід..................................20 мкм
Точність..........................0,6 нм

Навантаження.................0,5 кг(В)/1 кг(Г)

Thorlabs NFL5DP20S/M  

| 6 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

NFL5P2
Typical XZ
Configuration

KPZ101
NFL5P1

| 7 |

Механічний актуатор:
Хід..................................1,5 мм
Точність..........................0,25 мм

П’єзо актуатор:
Хід..................................25 мкм
Точність..........................0,76 нм

Навантаження.................0,25 кг(В)/0,5 кг(Г)

Thorlabs NF15AP25/M 

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KPZNF15

NF15P2

NF15P1
TPS002

KCH601
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Хід..................................12,7 мм
Точність..........................0,25 мм
Навантаження.................2,2 кг(Г) динамічне

Thorlabs T12X/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

T12A2/MT12XYZ/MT12B

Хід..................................12,7 мм
Точність..........................10 мкм
Навантаження.................2 кг(В)/41 кг(Г)

Thorlabs MT1/M

| 9 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MT402

MT401

MT406

MT405

ZFS13B MT3A/M
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Хід..................................50 мм
Точність..........................0,1 мм
Навантаження.................10 кг(В)/30 кг(Г)

Thorlabs LNR50M/M

| 10 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DRV8 LNR50P2

DRV250

| 11 |

Хід..................................50 мм
Точність..........................1 мм
Навантаження.................10 кг(В)/40 кг(Г)

Thorlabs DTS50/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DTSA03/M DTSA02 CL6



www.seltokphotonics.comwww.seltokphotonics.com

Л
ін
ій
н
і

Л
ін
ій
н
і

П
о
в
о
р
о
тн
і П

о
в
о
р
о
тн
і

Го
н
іо
м
е
тр
и Го

н
іо
м
е
тр
и

В
е
р
ти
к
а
л
ьн
і

В
е
р
ти
к
а
л
ьн
і

М
ул
ьт
и
о
сь
о
в
і

М
ул
ьти

о
сьо

в
і

Хід..................................50 мм
Точність..........................0,254 мм/оберт
Навантаження.................18 кг(В)/31 кг(Г)

Thorlabs LT1/M

|12 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LT3/M LT101/M LT102/M

Хід..................................50 мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/81,9 кг(Г)

Thorlabs XR50P/M

| 13 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

XR25-XZ

XRN-A1

XYZ Configuration 
Constructed Using
the XR25-XZ 
Assembly Kit

XR25-A2XR25-YZ



www.seltokphotonics.comwww.seltokphotonics.com

Л
ін
ій
н
і

Л
ін
ій
н
і

П
о
в
о
р
о
тн
і П

о
в
о
р
о
тн
і

Го
н
іо
м
е
тр
и Го

н
іо
м
е
тр
и

В
е
р
ти
к
а
л
ьн
і

В
е
р
ти
к
а
л
ьн
і

М
ул
ьт
и
о
сь
о
в
і

М
ул
ьти

о
сьо

в
і| 14 |

Хід..................................25 мм
Точність..........................1 мм/оберт
Навантаження.................10 кг(В)/40 кг(Г)

Thorlabs DTS25/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

CL6

DTSA03/M
DTSA01

Хід..................................25,4 мм
Точність..........................25 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/41 кг(Г)

Thorlabs PT1A/M

| 15 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PT102

PT101

PT3A/M DM12 
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Хід..................................25 мм
Точність..........................1 мкм
Навантаження.................8 кг(В)/20 кг(Г)

Thorlabs LNR25M/M

| 16 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LNR25P1 LNR25P2 ZST225B

| 17 |

Хід..................................25 мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/41 кг(Г)

Thorlabs LX10/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LX20YZ/M

LX20/M 150-801ME-H
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Хід..................................25 мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/77,1 кг(Г)

Thorlabs XRN25P/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

XRN-B1/M XYZ Configuration 
Constructed Using
the XRN-YZ Assembly 
Kit

XR25-XZ

XR25-YZ

| 19 |

Хід..................................25 мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/81,9 кг(Г)

Thorlabs XR25C/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

XR25-B1/MXR25-XZ

XR25-YZ

XRN-A1

XR25-A2
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Хід..................................60 мм
Точність..........................31,4 мм/оберт
Навантаження.................20 кг

Thorlabs TBB1515/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

TBBA1515/M TBB0606 TBB3030/M

Хід..................................120 мм
Точність..........................31,4 мм/оберт
Навантаження.................20 кг

Thorlabs TBB3030/M

| 21 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

TBB0606 TBB1515/M TBBA3030/M
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Поворотні 
позиціонери

Діапазон обертання.........360°
Точність..........................± 6°
Навантаження.................11,4 кг

Thorlabs PR005/M

| 23 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

F6SS058 BD-5/64 PR01/M
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Діапазон обертання.........360°
Точність..........................5 arcmin (0,083°)
Навантаження.................11,34 кг

Thorlabs CR1/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

CR1A/M

PM3

PM5

PM4
PM3SP/M

PM4SP/M

Діапазон обертання.........360°
Точність..........................<15 mrad
Навантаження.................34 кг

Thorlabs QRP02/M

| 25 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PH1.5

PM4

CL8
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Діапазон обертання.........360°
Точність..........................8,33 mrad/оберт 
                                       (0,477°/оберт)
Навантаження.................13,6 кг

Thorlabs XRNR1/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

XRN-B1/M

XRN-A2

XRN-A1

XR25-XZ

XR25-YZ

Діапазон обертання.........360°
Точність..........................5 arcmin (0,083°)
Навантаження.................11,4 кг

Thorlabs PR01/M

| 27 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PR01A/M CRA30/M

PM3

PM5

PM4
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Діапазон обертання.........360°
Точність..........................5 arcmin
Навантаження.................22,7 кг

Thorlabs XRR1/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PM3

PM5

PM4
XRN-A2

XRN-A1

XR25-XZ

XR25-YZ

Діапазон обертання.........360°
Точність..........................ціна поділки 1°
Навантаження.................22 кг(В)/80 кг(Г)

Thorlabs RP03/M 

| 29 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PH2

PM4/M
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Діапазон обертання.........360°
Точність..........................ціна поділки 1°
Навантаження.................20 кг

Thorlabs RBB150A/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BA1S/M BA2/M

PM3/M

Діапазон обертання.........360°
Точність..........................ціна поділки 1°
Навантаження.................20 кг

Thorlabs RBB300A/M

| 31 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BA1S/M PH50/M

PM3/M
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Діапазон обертання.........360°
Точність..........................ціна поділки 1°
Навантаження.................20 кг

Thorlabs RBB450A/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BA1S/M BA2/M

PM3/M

Гоніометри
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Радіус повороту...............25,4 мм
Точність..........................10 arcmin (0,167°)
Навантаження.................0,113 кг
Кут.................................±10°

Thorlabs GN1/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PM4/M
GN2/M

MS12B/M

Радіус повороту...............25,4 мм
Точність..........................10 arcmin (0,167°)
Навантаження.................0,45 кг
Кут.................................±10°

Thorlabs GNL10/M

| 35 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PM3/M

GNL20/M

MS12B/M
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Радіус повороту...............25,4 мм
Точність..........................10 arcmin (0,167°)
Навантаження.................0,113 кг
Кут.................................±5°/ ±10°

Thorlabs GNL20/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

GNL10/M MS12B/MPM4/M

Вертикальні
позиціонери
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Хід..................................25,4 мм
Точність..........................ціна поділки 10 мкм
Навантаження.................90,7 кг

Thorlabs LJ750/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PM4/M

TRB2/M AB90A/M

Хід..................................26,5 мм
Регулювання висоти.........21,3 мм до 47,8 мм
Навантаження.................22,7 кг

Thorlabs L200/M

| 39 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PM3

PM5

PM4
PM3SP/M

PM4SP/M

AS6E8E
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Хід..................................57,3 мм
Регулювання висоти.........54,7 мм до 112 мм
Навантаження.................34 кг

Thorlabs L490/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PM3

PM5

PM4
PM3SP/M

PM4SP/M

AS6E8E

Хід..................................101,6 мм
Точність..........................1,27 мм/оберт
Навантаження.................23 кг

Thorlabs VAP4/M

| 41 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

C15QR/M

AP90
AB90
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| 42 |

Хід..................................254 мм
Точність..........................1,27 мм/оберт
Навантаження.................23 кг

Thorlabs VAP10/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

VAP4 Stage 
Supporting 
an Aluminum 
Breadboard and 
an Optical System

AP90
AB90

Мультиосьові
позиціонери
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Хід..................................13 мм
Точність..........................0,5 мм/оберт
Навантаження.................0,9 кг(В)/4,5 кг(Г)

Thorlabs XYT1/M

| 44 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

SLH1/M
XYR1/M R3L1S4P

| 45 |

Хід..................................6,4 мм
Точність..........................250 мкм/оберт
Навантаження.................1,1 кг(В)/3,2 кг(Г)

Thorlabs MS3/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MS102

MS103

148-206ST
MS101
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Хід..................................12,7 мм
Точність..........................250 мкм/оберт
Навантаження.................2,26 кг

Thorlabs T12XY/M

| 46 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

T12A2/M T12B T12X/M

| 47 |

Хід..................................12,7 мм
Точність..........................250 мкм/оберт
Навантаження.................2,26 кг

Thorlabs T12XYZ/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

T12XY/MT12A2/M T12B
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| 48 |

Хід..................................13 мм
Точність..........................5 мкм
Навантаження.................4,4 кг

Thorlabs RB13M/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

RB13PI

MMPI

ZFS13B

KST101

Хід..............................3 мм XYZ, ±3,5° Pitch
                                    ±5° Yaw
Точність.......................X-146,5 Y-254 
                                    Z-146,5 (мкм/оберт) 
                                    Pitch-2,9 (mrad/оберт) 
                                    Yaw- 6,25 (mrad/оберт)
Навантаження..............0,23 кг

Thorlabs PY005/M

| 49 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PY005A1/M

PY005A2/M

PM5/M
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Хід..................................12,7 мм/250 мкм
Точність..........................50 мкм 
                                       25 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг

Thorlabs MT3A/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

ZFS13B

MT1/M 148-801ST

| 51 |

Хід..................................50 мм
Точність..........................0,254 мм/оберт
Навантаження.................18 кг(В)/31 кг(Г)

Thorlabs LT3/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LT1/M LT101/M

LT102/M
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Хід..................................25,4 мм/250 мкм
Точність..........................0,5 мм/25 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/41 кг(Г)

Thorlabs PT3A/M 

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DM12 PT102

PT101 PT1A/M

Хід..................................25мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/41 кг(Г)

Thorlabs LX20/M

| 53 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LX10/M

LX20YZ/M

150-801ME-H
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Хід..................................12,7 мм
Точність..........................0,35 мм/оберт
Навантаження.................0,25 кг(В)/1,2 кг(Г)

Thorlabs DT12XYZ/M

| 54 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DT12CTA/M DT12CSA DT12B

DT12A

Хід..................................25 мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження..................4 кг(В)/77,1 кг(Г)

Thorlabs XRN25P-K1/M

| 55 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

XR25-XZ

XRN-A1

XRN-B1/M
XR25-A2XR25-YZ
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Хід..................................25 мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження.................4 кг(В)/81,9 кг(Г)

Thorlabs XR25P-K2/M

| 56 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

XRN-A1

XR25-B1/M
XR25-C1XR25-A2

| 57 |

Хід..................................13 мм
Точність..........................0,5 мм/оберт
                                       ціна поділки 10мкм
Навантаження.................0,9 кг(В)/4,5 кг(Г)

Thorlabs OCT-XYR1/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

SLH1/M LRM1
XYR1A
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Хід.................................Pitch/Roll (Tip/Tilt) ±5°
                                       Yaw (Rotation) ±10°
Точність..........................Pitch/Roll (Tip/Tilt) 0,036°
                                       Yaw (Rotation) 0,03°
Навантаження.................5 кг

Thorlabs TTR001/M

| 58 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PM3

PM5

PM4
PM3SP/M

PM4SP/M

TTR001SP1/M

| 59 |

Хід..................................Pitch ±4°  
                                        Yaw ±4°
Точність...........................10 arcsec
Навантаження..................2 кг

Thorlabs APY002/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

ABS002/M LRM1 AMA027/M



www.seltokphotonics.comwww.seltokphotonics.com

Л
ін
ій
н
і

Л
ін
ій
н
і

П
о
в
о
р
о
тн
і П

о
в
о
р
о
тн
і

Го
н
іо
м
е
тр
и Го

н
іо
м
е
тр
и

В
е
р
ти
к
а
л
ьн
і

В
е
р
ти
к
а
л
ьн
і

М
ул
ьт
и
о
сь
о
в
і

М
ул
ьти

о
сьо

в
і

Хід..................................Pitch ±4°  
                                        Yaw ±4°
Навантаження.................0,5 або 0,9 кг

Thorlabs PY003/M

| 60 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BA2/M P5 ABS002

| 61 |

Хід..................................Pitch ±4°  
                                        Yaw ±4°
Точність..........................10 arcsec
Навантаження.................2 кг

Thorlabs APY001/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BA2/M
P5 ABS002
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Хід..................................Pitch ±4°  
                                        Yaw ±4°
Точність..........................10 arcsec

Thorlabs APR001/M

| 62 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BA2/M
P5 MAX313D/M

| 63 |

Хід...............................Pitch ±2,5°   
                                     Yaw ±4,05°
Точність........................Pitch 9  Yaw 16,2 (arcsec)
Навантаження...............5 кг

Thorlabs PY004/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

Z812B
CL6

148-811ST-H
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Хід..................................4 мм
Точність..........................500 мкм/оберт
Навантаження.................1 кг

Thorlabs MBT602/M

| 64 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MMP1/M RB13P1/M AMA003/M

| 65 |

Хід..................................4 мм / 300 мкм
Точність..........................500/50 мкм/оберт
Навантаження.................1 кг

Thorlabs MBT616D/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MMP1/M RB13P1/M AMA003/M
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Хід..................................Y-13 мм Z-6 мм
                                        Pitch ±5°  Yaw ±5°
Точність..........................Y,Z-300 мкм
                                        Pitch, Yaw 300 arcsec

Thorlabs MBT401D/M

| 66 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MBT501 MBT402D/M

Лінійні
позиціонери

Моторизовані системи 
позиціонування
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Хід..................................12 мм
Навантаження.................9 кг(В)/4,5 кг(Г)
Тип актуатора................. двигун постійного
                                       струму Z812B
Роздільна здатність..........29 нм

Thorlabs MT1/M-Z8

| 68 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KDC101

MT402

MT406/M

| 69 |

Хід.................................12 мм
Навантаження.................9 кг(В)/4,5 кг(Г)
Тип актуатора................. двигун постійного
                                       струму Z812B
Роздільна здатність..........29 нм
Позиціонування...............XYZ

Thorlabs MT3/M-Z8

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KDC101

KCH301

PAA632
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Хід..................................20 мм
Навантаження.................3 кг(В)/100 г(Г)
Тип актуатора.................п’єзо (вбудований)
Крок актуатора...............1 мкм

Thorlabs PD1/M

| 70 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KIM001 KIM101 PAA632

| 71 |

Хід..................................25 мм
Навантаження.................12 кг(В)/4,5 кг(Г)
Тип актуатора.................вбудований двигун
                                       постійного струму
Роздільна здатність..........29 нм

Thorlabs MTS25/M-Z8

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KDC101
MTS25B-Z8 MTS25CSA
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Хід..................................25 мм
Навантаження.................9 кг(В)/4,5 кг(Г)
Тип актуатора.................двигун постійного
                                       струму Z825B
Роздільна здатність..........29 нм

Thorlabs PT1/M-Z8

| 72 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KDC101

PT3/M-Z8

PT102/M

| 73 |

Хід.................................25 мм
Навантаження.................9 кг(В)/4,5 кг(Г)
Тип актуатора.................двигун постійного
                                       струму Z825B
Роздільна здатність..........29 нм
Позиціонування...............XYZ

Thorlabs PT3/M-Z8

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PT1/M-Z8 KDC101

PT102/M
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Хід..................................25 мм
Навантаження.................5 кг(В)/0,5 кг(Г)
Тип актуатора.................2-фазний кроковий
                                       двигун
Роздільна здатність..........0,46 нм

Thorlabs LNR25ZFS/M

| 74 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KDC101

LNR25P2

LNR25P1

| 75 |

Хід..................................50 мм
Навантаження.................12 кг(В)/4,5 кг(Г)
Тип актуатора.................сервопривід 
                  постійного струму (вбудований)
Роздільна здатність..........29 нм

Thorlabs MTS50/M-Z8

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MTSA1/M

MTS50C-Z8

KDC101
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Хід..................................50 мм
Навантаження.................48 кг(В)/10 кг(Г)
Тип актуатора.................DRV250 кроковий
                                       двигун
Крок актуатора (min).......29 нм

Thorlabs LNR502/M

| 76 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BSC203 LNR50P3/M

LNR50P2/M

| 77 |

Хід..................................100 мм
Навантаження.................20 кг(В)/5 кг(Г)
Тип актуатора.................кроковий двигун
Крок актуатора................0,1 мкм

Thorlabs NRT100/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PAA612

NRT150P1/M

BSC202
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Хід..................................150 мм
Навантаження.................20 кг(В)/5 кг(Г)
Тип актуатора.................кроковий двигун
Крок актуатора................0,1 мкм

Thorlabs NRT150/M

| 78 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PAA612

NRT150P1/M

BSC202

| 79 |

Хід..................................150 мм
Навантаження.................15 кг(В)/4 кг(Г)
Тип актуатора.................кроковий двигун з
                            інтегрованим контролером
Крок актуатора...............100 нм

Thorlabs LTS150/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LTSP2/M
LTSP1/M BSC201
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Хід.................................220 мм
Навантаження.................3 кг(Г)
Тип актуатора.................безщітковий лінійний
                                 двигун постійного струму
Крок актуатора (min).......0,1 мкм

Thorlabs DDS220/M
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Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DDSA01

DDSA02

MJC001

BBD302

BBD301

| 81 |

Хід.................................300 мм
Навантаження.................15 кг(В)/4 кг(Г)
Тип актуатора.................кроковий двигун з
                           інтегрованим контролером
Крок актуатора...............100 нм

Thorlabs LTS300/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LTSP1/M
LTSP3/M MST602
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Вертикальні 
позиціонери
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Хід.................................50 мм
Навантаження.................20 кг
Тип актуатора.................кроковий двигун з
                           інтегрованим контролером
Роздільна здатність..........0,8 нм

Thorlabs MLJ150/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

USB-A-79

CF038-P5

CF175

BE1
PH50/M
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Хід...............................30 мм
Навантаження...............7 кг
Тип актуатора...............сервопривід постійного
                                     струму (вбудований)
Крок актуатора (min).....0,1 мкм

Thorlabs KVS30/M 

| 84 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

CA3339
PH40/M CA3439

| 85 |

Хід.................................1100 мкм
Навантаження.................300 кг
Тип актуатора..................п’єзо
Роздільна здатність..........2,0 нм

Thorlabs LPS710E/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MZF001 LPSA4/M LPSA1/M
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Мультиосьові системи 
позиціонування
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Позиціонування...........X, Y, Z, θx, θy, θz 
                                   (Roll, Pitch, Yaw)
Хід.............................X, Y, Z - 4 мм 
                                   θx, θy, θz - 6°   
Навантаження.............1 кг
Тип актуатора.............DRV208 кроковий двигун
                                   п’єзо
Роздільна здатність......X, Y – 1,8 нм, Z – 1,2 нм 
                                   θx, θy, θz – 0,021 µrad 

Thorlabs MAX682/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DRV208
PAA100 PAA622
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Позиціонування...........X, Y, Z
Хід..............................X, Y, Z - 4 мм  
Навантаження.............1 кг
Тип актуатора.............DRV208 кроковий двигун

Thorlabs MAX383/M

| 88 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PAA100MMP1/M DRV208

Поворотні 
транслятори
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Хід..................................360°
Навантаження..................50 кг
Тип актуатора..................кроковий двигун
Крок актуатора................0,8 µrad 

Thorlabs HDR50/M

| 90 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PAA613

NR360SP2/M

NR360SP9

NR360SP8

NR360SP4

| 91 |

Хід..................................360°
Навантаження..................2 кг(В)/5 кг(Г)
Тип актуатора..................безщітковий 
                                        поворотний двигун 
                                        постійного струму
Крок актуатора................70 µrad 

Thorlabs DDR100/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

NR360SP4/M
NR360SP9/M

MJC001
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Хід..................................360°
Навантаження..................2 кг(В)/5 кг(Г)
Тип актуатора..................сервопривід
                                постійного струму
Крок актуатора................70 µrad 

Thorlabs PRMTZ8/M

| 92 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KCH301

KCH601

PM4

PM5

PM3

KDC101

| 93 |

Хід..................................360°
Навантаження..................1 кг
Тип актуатора..................п’езо
Крок актуатора................250 µrad 

Thorlabs PDR1/M

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KIM001

KIM101 KPS101
PAA101
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Гоніометричні системи 
позиціонування
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Радіус повороту...............25,4 мм
Точність..........................10 arcmin (0.167°)
Навантаження..................0,227 кг
Кут..................................±8°
Тип актуатора...................Z812B сервопривід
                                         постійного струму

Thorlabs GNL10/M-Z8

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

Z812B
KDC101

KCH301
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Радіус повороту...............44,5 мм
Точність..........................10 arcmin (0.167°)
Навантаження..................0,227 кг
Кут..................................±5°
Тип актуатора...................Z812B сервопривід
                                         постійного струму

Thorlabs GNL18/M-Z8

| 96 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

Z812B
KDC101

KCH301

| 97 |

Радіус повороту...............25,4 мм
Точність..........................10 arcmin (0.167°)
Навантаження..................0,227 кг
Кут..................................±5° /±8°
Тип актуатора...................Z812B сервопривід
                                         постійного струму

Thorlabs GNL20/M-Z8

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

Z812B
KDC101

KCH301
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Контролери, драйвери

| 99 |

Вихід..................1, SMC Male, 85 до 125 VDC
Вхід....................SMA, ± 10 В ± 2%
Живлення...........15 VDC, 1 А

Thorlabs KIM001

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PD1/M
PIA25

PIM05

PIM1
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Вихідний струм.................2 А
Режим роботи...................позиціонування/ рух 
                                         прискорення
Підключення актуатора.....15-контактний
                                         роз’єм D-Type, 
                                         Розетка
Інтерфейс........................USB 2.0
Сумісні актуатори.............3–фазні безщіткові   
                                        двигуни постійного 
                                        струму 100 мA до 2 A

Thorlabs KBD101

| 100 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DDS050/M

KPS101

KCH301

| 101 |

Вихідний струм.................250 мА
Режим роботи...................позиціонування/ рух
                                         прискорення
Підключення актуатора.....15-контактний
                                         роз’єм D-Type
Інтерфейс........................USB 2.0
Сумісні актуатори.............щітковий серводвигун
                                        постійного струму

Thorlabs KDC101

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PRM1Z8
KCH301

KCH601

KPS101
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Вихідний струм.................750 мА
Режим роботи...................позиціонування/ рух
                                         прискорення
Підключення актуатора.....15-контактний
                                         роз’єм D-Type
Інтерфейс........................USB 2.0
Сумісні актуатори.............двофазний біполярний
                                        кроковий двигун

Thorlabs KST101

| 102 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KCH301

KCH601

LNR25ZFS/M

KPS101

| 103 |

Вихід..............4, SMC Male, 85 до 125 VDC
Вхід................SMA, CH-A, CH-B, ±10 V ±2%
Живлення........15 VDC, 2 А

Thorlabs KIM101

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KPS101

PIM05/M
2x PD1(/M) + PDR1(/M) 
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Вихід.......................15-Pin, D-Type Female
Вхід.........................15-Pin, D-Type Female 
Живлення.................85-264 VAC, 100 W

Thorlabs BSC201

| 104 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

NRT150/MDRV208
LNR502/M

| 105 |

Вихід........................15-Pin, D-Type Female
Вхід..........................15-Pin, D-Type Female 
Живлення..................85-264 VAC, 200 W

Thorlabs BSC203

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DRV120 DRV225 DRV517
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Вихід..........................SMC Male, 75 V, 100 V 
                                   або 150 VDC, 500 mA
Вхід............................BNC, ± 10 V ± 2%
Живлення...................85-264 VAC, 150 VA

Thorlabs BPC301

| 106 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DRV120 PAS015MZF001

| 107 |

Вихід..........................SMC Male, 75 V, 100 V 
                                   або 150 VDC, 1 A
Вхід............................BNC, ± 10 V ± 2%
Живлення...................85-264 VAC, 150 VA

Thorlabs BPC303

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MZF001 DRV517 PAZ009
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Вихід....................1 канал, 8 Pin DIN, Female
Режим роботи........позиціонування/ рух
                             прискорення
Вихідний струм......5.2 А (загальний)
Живлення .............100-240 VAC, 250 VA

Thorlabs BBD301

| 108 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

Z825B

DDS100/M

MJC001

| 109 |

Вихід..................2 канали, 8 Pin DIN, Female
Режим роботи......позиціонування/ рух
                           прискорення
Вихідний струм....5.2 А (загальний)
Живлення............100-240 VAC, 250 VA

Thorlabs BBD302

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MJC001

2 х DDS100 BBD302
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Вихід....................1 канал, 8 Pin DIN, Female
Режим роботи........позиціонування/ рух
                             прискорення
Вихідний струм......2.5 А
Живлення.............100-240 VAC, 150 VA

Thorlabs RBD201

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

DDS600/M

MJC001

BBD301

Маніпулятори/
джойстики
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Позиціонування.............вісь Z
Технологія....................ефект Холла
Сумісність.....................MZS500-E контролер

Thorlabs MZF001

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

MZS500-E

MZS500P2 C4SH01

Позиціонування.............2 осі
Сумісність.....................BBD200 контролер
                                     KDC101 актуатор

Thorlabs MJC001

| 113 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BBD302
MLS203-1RBD201
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Позиціонування.........3 осі
Сумісність..................PMP-2XY(/M), MMP-2XY

Thorlabs MCM3002

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

PMP-2XY/M MMP-2XY Controller

Моторизовані 
актуатори
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Хід..................................6,0 мм
Навантаження.................4,5 кг(В)/9 кг(Г)
Прискорення...................4 мм/с2

Крок актуатора................0,05 мкм

Thorlabs Z806

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KDC101
KS1-Z8 GNL20-Z8

Хід..................................6,0 мм
Навантаження.................4 кг
Прискорення...................10 мм/с2

Крок актуатора................0,46 нм

Thorlabs ZFS06

| 117 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LNR25ZFS/M
KM100KST101
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Хід..................................6,0 мм
Навантаження.................4,5 кг(В)/9 кг(Г)
Прискорення...................4 мм/с2

Крок актуатора................0,05 мкм

Thorlabs Z806V

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KST101

KM200T

KS1-Z8

Хід..................................8,0 мм
Навантаження.................4,5 кг(В)/9 кг(Г)
Прискорення...................5 мм/с2

Крок актуатора................1,2 нм

Thorlabs DRV208

| 119 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

BSC201 DRV208 on a 3-axis NanoMax stageDRV120
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Хід..................................8,0 мм
Навантаження.................4,5 кг(В)/9 кг(Г)
Прискорення...................5 мм/с2

Крок актуатора................1,2 нм

Thorlabs PIAK10

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KIM101

KIM001

KM100 PAA101

Хід.................................10,0 мм
Навантаження.................2,5 кг
Крок актуатора................20 нм

Thorlabs PIAK10VF

| 121 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KIM101

KIM001

KS1TV 3 x PIAK10VF in a KS1TV
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Хід..................................12,0 мм
Навантаження.................4,5 кг(В)/9 кг(Г)
Прискорення...................4 мм/с2

Крок актуатора................29 нм

Thorlabs Z812

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KDC101
KS1-Z8 GNL20-Z8

Хід.................................12,0 мм
Навантаження.................4,0 кг(В)/7,5 кг(Г)
Прискорення...................4 мм/с2

Thorlabs Z812BV

| 123 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KM200T

KS1-Z8KST101
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Хід.................................13,0 мм
Навантаження.................2,5 кг
Крок актуатора................20 нм

Thorlabs PIA13

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KM100 PAA101
KIM101

KIM001

Хід.................................13,0 мм
Навантаження.................4,0 кг
Прискорення...................10 мм/с2

Крок актуатора................0,5 нм

Thorlabs ZST213B

| 125 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KST101
RB13RB13 3-Axis Stage

3 х ZST213B
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Хід.................................13,0 мм
Навантаження.................4,0 кг
Прискорення...................10 мм/с2

Крок актуатора................0,46 нм

Thorlabs ZFS13

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KST101 MT1/M MT3/M

Хід.................................25,0 мм
Навантаження.................2,5 кг
Крок актуатора................20 нм

Thorlabs PIA25

| 127 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KM100 PAA101

KIM001

KIM101
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Хід.................................25,0 мм
Навантаження.................4,0 кг
Прискорення...................10 мм/с2

Крок актуатора................0,5 нм

Thorlabs ZST225B

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KST101
LNR25, ZST225B

PT3

Хід.................................25,0 мм
Навантаження.................4,0 кг
Прискорення...................10 мм/с2

Крок актуатора................0,46 нм

Thorlabs ZFS25B

| 129 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KST101 LNR25ZFS

PT3A/M
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Хід.................................25,0 мм
Прискорення...................50 мм/с2

Крок актуатора................2,4 нм

Thorlabs DRV225

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LNR50, DRV225 BSC203

LNR50M, LNR50P1, 
LNR50P2

Хід.................................50,0 мм
Навантаження.................2,5 кг
Крок актуатора................20 мкм

Thorlabs PIA50

| 131 |

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

KM100 PAA101

KIM001

KIM101
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Хід.................................50,0 мм
Прискорення...................50 мм/с2

Крок актуатора................2,4 нм

Thorlabs DRV250

Допоміжне обладнання та конфігурації

Креслення

LNR50DD
DRV250 BSC203

LNR50P2/M



ТОВ «СЕЛТОК ФОТОНІКС»
вул. Машинобудівна 37
м. Київ, 03067
тел.: (044)351 16 05
office@seltokphotonics.com
www. seltokphotonics.com

СЕЛТОК ФОТОНІКС з 2014 року працює в сфері фотоніки та оптоелектроніки і 
займається розробкою інноваційних рішень та постачанням високотехнологічних 
продуктів для науково-дослідницьких завдань, оборонного сектору та промисловості. 
Спеціалістами компанії здійснюється сервісне та гарантійне обслуговування обладнання.
Відвідайте seltokphotonics.com щоб дізнатись більше про:

• оптика, оптомеханіка;
• лазери;
• вакуумні детектори;
• спектрометри оптичні, аксесуари;
• раманівська спектрометрія;
• системи вимірювань, аналізу та реєстрації;
• аналітичне обладнання;
• інфрачервоні детектори/випромінювачі.

На складі компанії постійно підтримується широкий асортимент товарів та зразків 
продукції. Зверніться до нас та дізнайтесь про можливість отримання тестових зразків.
03067, м. Київ, вул. Машинобудівна 37
Тел:   +38 067 326 4476 │ +38 044 351 1605
office@seltokphotonics.com

seltokphotonics.com
перший професійний каталог оптоелектроніки 


